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(DIREKTIF 98/37/EC)

Uretici: FAAC S.p.A.
Adres: Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALY
Beyan: Elekironik kontrol Uniteli 746ER modeli motor

98/37/EC Direktifi hukUmlerine gore bir makineye entegre ediimek veya baska bir makineyle birlestirilerek bir makine olusturmak

Uzere Uretilmigtir;

ve asagidaki EEC direktiflerinin glvenlik gerekliliklerine uygundur:

73/23/EEC ve takip eden degisiklik 93/68/EEC.

89/336/EEC ve takip eden degisiklik 92/31/EEC ve 93/68/EEC

Sirket ayrica entegre edilecedi veya entegre bir parcasi olacadi makine belirlenip, bu makinenin 98/37/EC Direkdifinin ve

degisikliklerinin hikimlerine gére uygun oldugu beyan edilene kadar cihazin ¢calismasina izin veriimediginibeyan etmektedir..

Bologna, 01 Ocak 2004

Mudur
A. Bassi
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KURULUMCUYA UYARILAR

GENEL GUVENLIK YOKUMLULUKLERI

DiKKAT! Kisisel glivenliginizisaglamak icin asagidakiyénergeleridikkatle
okuyun. Uriiniin yanlis kurulumu ve kullanimi kisisel yaralanmalara sebep
olabilir.

Urinti kurmadan énce yénergeleri dikkatle okuyun.

Paketleme malzemeleri (plastik, polistiren vb.) potansiyel bir tehlikedir ve
c¢ocuklardan uzak tutulmasi gerekir.

ileride kullanmak Uzere bu yénergeleri saklayin.

Bu Urin yalnizca bu belgede belirtilen amag i¢in kullanimak Uzere
tasarlanmis ve Uretilmistir. Burada agik¢a ifade ediimeyen diger
kullanimlar Grandn iyi durumunu/¢alismasini bozabilir ve/veya tehlike
yaratabilir.

FAAC Otomasyon sisteminin amacinin disinda ve uygun olmayan
kullanimlarr igin sorumiuluk kabul etmez.

Ekipmani patlayici bir atmosferde kurmayin: alev alabilir gaz veya
dumanlarnn varligr gtvenlik i¢in ciddi bir tehlikedir.

Mekanikyaprelemanlarn EN 12604 ve EN 12605 standartlannin gereklerine
uygun olmalidir.

For non-EU countries, to obtfain an adequate level of safety, the
Standards mentioned above must be observed, in addition to national
legal regulations.

FAAC motorize edilecek kapatma elemanlannin yapisindaki teknik
standartlarin incelenmesiyle ilgili eksiklikler ve kullanim sirasinda
olusabilecek deformasyonlarla ilgili olarak sorumlu tutulamaz.

Kurulum EN 12453 ve EN 12445 standartlarina uygun olarak
gerceklestirimelidir.

Ulusal yasal gerekliliklere ilaveten, AB disindaki Ulkeler yeterli glvenlik
seviyesini temin etmek icin yukarnda belirtilen standartlar takip etmelidir.
Sistem Uzerinde herhangi bir islem gerceklestirmeden 6nce elektrik
9UcunuU kesiniz.

Otomasyon sisteminin gu¢ sebekesine en az 3 mm anahtarlama temas
boslugu olan ¢ok kutuplu bir elekirik anahtan takimalidir. Cok kutuplu
bir 6-A termomanyetik anahtarn kullaniimasi tavsiye edilir.

13)
14)

15)

16)

17)

18)

19)
20)
21

22)
23)
24)
25)

26)

27)

0.03 A devreye girme esikli bir diferansiyel anahtarini sistem girisine
takildigindan emin olun.

Topraklamassisteminin en son feknolojiye sahip oldugundan ve kapatma
sisteminin metal parcalarnna temas ettiginden emin olun.

Otomatik sistemde tork kontrol tipli i¢ kinima énleme guvenlik cihazi
vardir. Bunun devreye girme esigi 10. Maddede verilen Standartlarda
belirtilen gereklilikiere gére kontrol ediimelidir.

Guvenlik cihazlan (EN 12978) carpma, sikisma ve kesme tehlikeleri gibi
mekanik hareketlerin olusturdugu tehlikelerden korur.

Yukandaki 16. Maddede tarif edilen cihazlarailaveten her bir kurulumda
en az bir flagdr lamba (6rn. FAAC ISIGI) ve bir uyar isareti cerceve
yapisina uygun sekilde takilmalidir.

FAAC orijinal parcalar kullaniimazsa FAAC otomatik sistemin gavenligi
ve etkin ¢calismasliyla ilgili sorumluluklarn kabul etmez.

Bakim igin yalnizca FAAC orijinal pargalan kullanin.
Otomatik sistem bilesenlerini hicbir sekilde modifiye etmeyin.

Kurulumcu acil durumlarda sistemin manUel ¢alistinimasiyla ilgili batin
bilgilerisaglamalive Grlnle birlikte verilen son kullaniciuyar yonergelerini
teslim etmelidir.

Caligirken gcocuklar, yetiskinleri ve nesneleri Grinden uzak tutun.

Otomatik sistemin kasitsiz olarak ¢alistinimasini énlemek icin uzaktan
kumanda ve diger pals jeneratdrlerini cocuklardan uzak tutun.

Kapinin alfindan durmaksizin gegise yalnizca sistem ¢alismadigi
zamanlarda izin verilir,

Otomatiksistem son kullanicitarafindan famiredilemez ve ayarlanamaz:
bu islemler yalnizca kalifiye personel tarafindan gergeklestirilebilir.
Bakim: en az alti ayda bir sistemin fonksiyonel kontrold yapilmalidir;
birakma ve guvenlik aygitlarnin iyi calismasina ézellikle dikkat edin
(©ngdruldtgunde motorun itis glct dahil).

Yénergelerde acik¢abelittiimeyen hicbirseyin yapiimasinaizin veriimez.
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OTOMATIK SISTEM 746 ve ELEKTRONIK KONTROL UNITESi 780D

)

Bu yénergeler asagidaki modeller icin uygundur:

746 ERZ16 - 746 ER Z20 - 746 ER CAT - 746 ER RF

Kayarkapilaricin FAAC mod. 746 otomatik sistem, kayar kaprkanadinin
hareketini, kapi ile uygun sekilde birlesmig bir kremayer veya zincir
pinyonu araciligiyla ileten elekiro-mekanik bir motordur.

Geri donugstz sistem, motorun ¢alismadigr zamanlarda kapinin
mekanik olarak kilitlenmesini saglar ve bu nedenle herhangi bir kilidin
takiimasina gerek yoktur.

Disli motorunda, elekironik cihaz ile birlesmis, gerekli ayarlanabilir
ezime onleyici emniyet mekanizmnalarn sunan ve kapl hareketinin
durdurulmasini veya geri dénduriimesini garanti eden mekanik bir
kavrama bulunur. Kullaniglh birmanuel agma kapinin bir elektrik kesintisi
veya arza durumunda hareket efttirilmesini mumkan kilar. Elektronik
kontrol donaniminda bir digli motoru bulunur ve donanim motorun
icinde yer alr.

746 otomatik sistemi araclara erisimi kontrol etmekicin tasarlanmis
ve uretilmistir. Baska herhangi bir kullanimdan kagininiz.

4 N\
O,
@ Emniyet koseleri Motor topraklamasi
@ Pinyon ® Kol kumandall agma sistemi
® Sinir sensdrl anahtar Koruyucu yan paneller
@ Motor kapagi @ 780D kontrol paneli kapagdi
® 780 D Kontrol paneli
® Eziime oOnleyici kavrama igin
ayar vidasl
\@ Yag dolduma tapasi Sek. 1 )

1. TANIM VE TEKNIK OZELLIKLER

1.1. MAKSIMUM KULLANIM EGRISi

EQri, kullanim sikigina (F) gére maksimum calisma suresini (T) beliremeyi
mumkadn kilar.

Om.: 746 digl motoru durmaksizin %70 kullanim frekansi ile ¢calisabilr,
Verimli bir ¢alisma saglamak igin, egrinin alfinda kalan ¢alisma
araliginda ¢alistinn.

Onemli: Egri 24°C sicaklikia elde edilir. Direkt giine® 1°ina maruz
kalmak kullanim sikligini %20Q'ye kadar duCurebilir.

Kullanim sikiginin hesaplanmasi

Toplom ¢alisma ddngusu (aclima + kapanma+ duraklamassureleri)ile
karsilastinidiginda etkili ¢alisma zamani ylzdesi (agiima + kapanma)

Hesaplama formulu:

%F =

Ta + Tc
X 100

Ta+Tc+Tp +Ti

burada:
Ta = agilma suresi

Tc = kapanma suresi
Tp = duraklama suresi

Ti = iki fam ddngu arasindaki zaman aralid
kullanim sikhgi grafigi
a W Frag. %Dty % Frag. % Banulzurgs % Fecuencia % gebruilks- \
Hilzzo Qrtih d'utilisafion  fequanz de ufilzozidn fequants
i
100
]
&0
il
&0
i0
ju)
20
10
o 1T 2 3% 4 & & 7 & 9 00102
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Tab. 1 746 DiSLi MOTORUNUN TEKNIK OZELLIKLERI
| MODEL 746
| Gli¢ kaynadi (Vac %6 - %10 50-60 Hz) 230
| Kullanilan gic (W) 300
| Red(iksiyon orani 1:30
| Pinyon tipi 720-716
| Maks. Cekis (daN) 50 (220) - 62,5 (216)
| Maks. Tork (Nm) 20
| Sargi termal korumas! (°C) 120
| Kullanim siklign %10 (bkz. grafik)
| Yag miktar (1) 1,8
| Yag tipi FAAC XD 220
| Calisma ortami sicakligi (°C) -20 + +55
| Digli motoru agurligi (Kg) 14
| Koruma sinifi IP 44
| Kapi maks. AQurligi (Kg) 400 (20) - 600 (216)
| Kapi hizi (m/dak) 12 (220) - 9,6 (216)
| Kapi maks. Uzunlugu (m) (zamanagim) | 50(Z20)-40(z16)
Kavrama Yag banyosu iginde gift disk
| Koruyucu iglem kataforez
Ekipman 780D
| Sinirlama anahtart MLS veya indiiktif
| Digli motoru genel boyutlan UxYxD(mm) |  Bkz.§ek.2
| Elektrik motoru teknik ézellikleri
| Dev/Dak 1400
| Glic (W) 300
| Kullanilan akim (A) 1.5
|k hareket kondansatérii (uF) 25
| Glic kaynagdi (Vac %6 - %10 50-60 Hz) 230
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2. BOYUTLAR
1585 A
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ek. 2
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3. ELEKTRIKLi EKIPMANLAR
e N

780D donanimli
Fotoseller
Anahtar kumandali
ddgme

Sinyal lambasi

Radyo alici

basmali
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@
®
@
\®
4.

OTOMATIK SiSTEMiN KURULUMU

4.1. ON KONTROLLER

Emniyeti ve otomatik sistemin verimli sekilde calismasini saglamak
icin, asagidaki kosullann saglandigindan emin olunuz:

- Kapinin yapisi ofornasyona uygun olmailidr. Ozellikle asagidakiler
gereklidi: Cark capr otomasyon uygulanacak kapinin agiligi
ile orantil olmalidir, Ust kilavuz, arfi kapinin raydan kurtulmasini
énlemek icin mekanik stoplar bulunmalidrr.

Toprak kaide desteginin yeterince sabitlenmesine izin vermelidir.

- Destek kazma alaninda herhangi bir boru veya elekirik kablosu
olmamaldrr.

- Diglimotorunun gecen araglarakargi korumazsiz olmasi durumunda,
mumkUnse, kazara garpmalarakarsiyeterli koruma tedbirlerini alin.

Motore yapilan baglantiya yonelik etkili bir fopraklama sistemi olup
olmadigini kontrol ediniz.

4.2, MONTAJ PLAKASI ICIN DUVAR

1) Montaj plakasini $ek. 4'te gsterildigi gibi bir araya getiriniz.

2) Kremayer ve pinyon kavrasmasinin dogru olmasini saglamak
icin montaj plakasi Sek. 5'te (sagdan kapanma) veya Sek. 6'da
(soldan kapanma) gosterildigi gibi yerlestiriimelidir.

3) Sek.m 7'de gdsterildigi gibi bir montaj plakasi hazirlayin ve montaj
plakasinin etrafini, elektrik kablolannin yerlestiriimesi igin bir veya
daha fazla kilif birakarak duvarla ¢evirin. Bir su terazisi kullanarak,
plakanin tam duiz oldugunu kontrol edin. Cimentonun kurumasini
bekleyin.

4) Aksesuarlar ve guc kaynagi baglantisi icin elektrik kablolanni resim
3'te gosterildigi gibi doseyin.
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Baglantilan etkili bir sekilde yapmakicin, kablolann montaj plakasinin
deliginden (Sek. 5-6 ref @) yaklasik 40 cm kadar disarn gikmasina

izin veriniz.
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MEKANIK KURULUM

4.3.

1) Korumall kdseleri ve titresim Onleyici ara pargalan motore Sek.
8'de gosterildigi gibi takin.

2) Sabitleyen vidalan sdkerek kapagi agin.

3) Verilen pullan ve somunlan kullanarak motoru $ek. 9'da gésterildigi
gibi plaka Uzerine yerlestirin.

Bu islem sirasinda, kablolar motor muhafazasinin alt yansindaki ka-
naldan gegirin (Sek. 10 - Ref. A).

Elektronik donanima erismek igin, verilen lastik kablo kelepgesini kul-
lanarak kablolan uygun deligin igerisinden gegirin. Tum kablolarn
kilflanni soydugunuzdan mutlak suretle emin olun bdylece kelepce
sadece tek kablolan tutar (Sek. 10 - Ref. B).
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5) Sek. 12'deki gibi somunlarn sikarak disli motorunu montaj plakasina
sabitleyin.

Motforu manuel ¢alisirma modu igin bolim 8'de agiklandig
gibi hazirlayin.
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Sek. 12

4.4. KREMAYERIN TAKILMASI

4.4.1. CELIK KREMAYERIN KAYNAKLANMASI (Sek. 13)

Kremayerelemanina, yangin Ustkismina /~
geleceksekilde U¢ adet diglikilit mandal
yerlestirin. Bu sekilde, yarnk boslugu
herhangi bir ayarlamanin yapilimasina
imkan verecektir.

Kapi kanadinin manuel olarak kapal

pozisyonuna getirin. - -

3) Kremayer kademesinin ilk parcasini pin-
yonun Uizerine yerlestirin ve dislikilit mandlini Sek. 15'e 38¥elddisl
gibi kapinin Uzerine kaynaklayin.

4) Kaplyt manuel olarak hareket efttirirken kremayerin pinyon Uzerine
oturup oturmadigini kontrol edin ve ikinci ve Uguncu kilit mandailini
kaynaklayin.

5) ikisinin diglerini senkronize etrek igin bir kremayer parcasi kullo-
narak (Sek. 16'da gosterildigi gibi) dncekinin yanina bir baska
kremayer getirin.

6) Kaplyt manuel olarak hareket ettirin ve Ug Adet digli kilit mandalini

kaynaklayin, bu sayede kapl tamamen kapanana kadar devam

eder.

4.4.2. CELIK KREMAYERIN VIDALANMASI (Sek. 14)

1) Kapr kanadinin manuel olarak kapall pozisyonuna getirin.

2) Kremayer kademesinin ik par¢casini pinyon Uzerine yerlestirin ve
kremayer ile kapl arasing, yangin
Ustunde olacak sekilde ara parcayi
yerlestirin.

3) Kapi Uzerinde delme noktasini
isaretleyin.

@ 6,5 mm bir delik acin ve @ 8 mm
kilavuz ile dis ¢ekin. Civatayi
vidalayin.

4) Kaplyirmanuel olarak hareket eftiritken
kremayerin pinyon Uzerine oturup
oturmadigini kontrol edin ve nokta
3'te islemleri tekrarlayin.

5) ikisinin diglerini senkronize etmek icin bir kremayer pargasi kulla-
narak (Sek. 16'da gosterildigi gibi) dncekinin yanina bir baska
kremayer getirin.

6) Kapiyr manuel olarak hareket ettirin ve ilk eleman icin oldugu gibi
guvenlikislemlerini gergeklestirin, bdylece kapitamamen guvenlik
altina alinana kadar devam edersiniz.

4.4.3.NAYLON KREMAYERIN VIDALANMASI (Sek. 14bis)

1) N

2)

1) Kapi kanadinin manuel olarak kapal Sek. 14bis
pozisyonuna getirin. 7\
2) Kremayer kademesinin ilk parcasini //i
pinyon Uzerine yerlestirin ve @ 4 mm s
delik agin ve 6 x 20 mm sac vidasini ol
ilgili takviye plakasina vidalayin ~ 0

3) Kapiyrmanuel olarak hareket efttirirken
kremayerin pinyon Uzerine oturup 2
oturmadigini kontrol edin ve nokta | <o

~ 2'te islemleri tekrarlayin. Y,

4) Ikisinin diglerini senkronize etmekicin bir
kremayer pargasi kullanarak (Sek. 16'da gosterildigi gibi) Sncekinin
yanina bir baska kremayer getirin.

5) Kaplyt manuel olarak hareket efttirin ve ilk eleman icin oldugu gibi
guvenlikislemlerini gergeklestirin, bdylece kapitamamen guvenlik
altina alinana kadar devam edersiniz.
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Kremayerin takilmasi hakkinda notlar
- Kapinin hareketi sirasinda, tum kremayer elemanlarnin pinyondan
¢lkmadigindan emin olun.

Hicbir kosul altinda kremeyer elemanlarn ne ara pargalara ne de
birbirine kaynaklamayin.

- Kremayertakildiginda, pinyon ile dogru sekilde kavrastigindan emin
olmakigin, dislimotoru pozisyonunuyaklasik
1.5 mm alcaltmanizi dneririz (Sek. 17).

- Kapinin mekanik durma sinirlarina
aligila geldigi sekide ulasip ulasmadigini
manuel olarak kontrol edin ve kapinin
hareketi srrasinda herhangi bir surflltnme
olmadigindan emin olun.

- Kremayer ile pinyon arasinda gres veya
diger yaglayicilan kullanmayin.

4.5. ZINCIR PiNYONLARININ TAKILMASI

Zincir ve avare transmisyonlar ile birlikte uygulamalar icin olan
versiyonlarda, bir Z16 veya 720 zincir pinyon fakimalidrr.  Asagidaki
sekilde hareket edin:

sek. 17

4.5.1. MOD. 746 ER CAT (Sek. 18 - 19)
1) Bir gekic kullanarak yayl pimi mile sokun.
2) Pinyon yuvalanni yayl pim ile hizalayarak zincir pinyonunu milin
Uzerine sabitleyin ve vidayr uygun pullarla birlikte sikin.

~

ek. 19
. 3 /

4.5.2. MOD. 746 ER RF (Sek. 20 - 21)
1) Bir gekic kullanarak yayl pimi mile sokun.

12) ve uygun pullan < Tkullanarak avare sanziman braketini digli
motoru flansinin Uzerine sabitleyin.

3) Pinyon yuvalanni yayll pim ile hizalayarak zincir pinyonunu milin
Uzerine sabitleyin ve vidayl @ ve uygun pullarn (R) ve  sikin.

4) Sek. 21 ref. Ada gosterildigi gibi zinciri gecin ve muhafazay vida
ve pul ile Sek. 20'de gdsterildigi gibi takin.

5) MLS sinlama anahtarnna sahip motorlerin kullaniimasi durumunda,
res. 21 ref. B'de verilen boyutlan gdz 6nunde bulundurarak
tedarik edilmig olan miknatislann konumlandinimast igin destekleri
duzenleyin.
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5. 780D KONTROL PANELI

5.1. UYARILAR

Onemli: Kontrol paneli (izerinde herhangi bir islem yapmadan
oénce (baglantilar, bakim), daima giici kesin.

- Sistem girisine, yeterli calisma esigine sahip bir diferansiyel termal
kesici takin.

- Topraklama kablosunu panelin J7 konnektért Uzerindeki terminale
ve motor Uzerindeki burca baglayin (res. 22 ve 40).

- Daima elekirik kablolanni kontrol ve emniyet kablolanndan (basmali
dugme alicisi, fotoseller, vs.) ayinn. Herhangi bir elekirik parazitin-
den kaginmak icin, ayn kiliflar veya bir blendaijll kablo (blendaj
fopraklanmig sekilde) kullanin.

5.2. TEKNIK OZELLIKLER

(Gilg kaynag V~ (+%6 -%10): 230 A
Kullanilan gtig (W): 10

Motorun maks. Yiiki (W): 1000

Aksesuarlann maks. yikii (W): 0,5

Calisma ortami sicakligr: -20°C +55°C

Koruma sigortalan: 2 (bkz. res. 22 ve par. 5.3)
Fonksiyon mantig: Otomatik / “Kademeli” otomatik / Yar-otomatik /
Emniyet aparatian: Yan-otomatik B/ Emniyet C / “Kademeli” yan

otomatik / Kansik B/C mantik

Programlanabilir (0 - 4,1 dakika arasinda)
Programlanabilir (0 - 4,1 dakika arasinda)
50 kademenin Uzerinde ayarlanabilir

Acik - Kismen Agik - Agilma emniyet aparatian -
Kapanma emniyet aparatiar - Stop - Kenar -
Gli¢ kaynagdi+Topraklama

Aciima ve kapanma sinilama anahtan - Motor
kapasitori

Flasér lamba - Motor - 24Vdc aksesuarlar gii¢
kaynagi - 24 Vdc uyan lambasi / Sireli ¢ikig
| Elektrik kilit komutu - ‘trafik lambalan' -
Anza emniyet

Minidec igin 5-pinli kart baglantisi,

Dekoder veya RP alicilari
Programlama: 3 tus (+, -, F) ve ekran, "temel" veya "gelismis"
mod Temel mod programlanabilir fonksiyonlar: Fonksiyon mantigi - Duraklatma suresi
- Gekis kuvveti - Agilma kapanma yénii Gelismis mod programlanabilir fonksiyonlar:
ilk cekiste tork - Frenleme - Ariza emniyet - Onceden yanip sénme - Uyan lambasy/
Sureli ¢ilg/Elekdrik kilidi veya 'trafik lambalan' komutu - Agiima ve kapanma emniyet
aparatlan mantigi - Kodlayicy/ Ezilme énleyici hassasiyeti - Yavaslamalar - Kismi agiima
siresi - Calisma zamani - Yardim talebi - Dongii sayaci

Calisma suresi:
Duraklama siresi:
Cekis kuvveti:

Terminal paneli girigleri:

Konnektér lizeri girigler:

Terminal paneli ¢ikiglar:

Hizli konnektoér:

TURKCE

5.3.  YERLESIM VE BILESENLER

DL  SiNYALIZASYON VE PROGRAMLAMA EKRANI
Led GiRIg STATUSU KONTROL LED'i

J1 DUSUK VOLTAJ TERMINALI PANELI

J2.  DEKODER MINIDECK / RP ALICISI ICIN KONNEKTOR

J5  MOTOR MARS KAPASITORU ICIN KONNEKTOR

J6  MOTOR VE FLASOR LAMBASI BAGLANTI TERMINALI PANELI

J7 230 Vac GUG KAYNAGI TERMINAL PANELI

J8  GiFT KONNEKTOR J8 SINIRLAMA ANAHTARI HIZLI BAGLANTI

F1  MOTOR VE TRANSFORMATOR BIRINCi SARGI SIGORTASI (F 5A)
F2  DUSUK VOLTAJ VE AKSESUARLAR SIGORTASI (T 800mA)

F 'F'PROGRAMLAMA BASMALI DUGMESi
"' PROGRAMLAMA BASMALI DUGMESI
"+" PROGRAMLAMA BASMALI DUGMESI

+

J1 KONNEKTORU

ACIK A (foplam agiima)

ACIK B (kismi agiima)

FSW-OP (aciima emniyet aparatiar)
FSW-CL (kapanma emniyet aparatiari)
STOP

EMNIYET (‘edge" emniyet aparatian)

- (aksesuarlar glic kaynagi i¢in negatif)
- (aksesuarlar guic kaynagi icin negatif)
9  +24V (aksesuarlara beslenir)

10 +24V (aksesuarlara beslenir)

11 FSW-TX (negatif yayan fotoseller - ARIZA EMNIYET)
12 W.L. (uyan lambasi igin negatif)

0 NOOT D WDN -

. /
i ) =(~
.@D |_:5>ﬂ L 1 @
HiHe |
L .O H
O El:_'
F2 O [Dare
m O
- - Cloma

Sek. 22
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5.4. ELEKTRIK BAGLANTILARI

230 Vac

(maks. 60W)
Dj }quasilér
I [ |
SINIRLAMA
ANAHTARI
!
#

b
Lk

>|:_I

I.

max. 3W

LH.__'

|
|
1 24 Vcc
|
|
1

]
|_ i 1| [Fotosellerin ve emniyef
KISMI ACIK 1|_|aparatiarinin baglantisi
il Jicin bkz. paragraf

5.4.1.

TOPLAM

ACIK  STOP

5.4.1. Fotosellerin ve emniyet aparatiarinin baglantisi
Emniyet aparatianni ve fotoselleri baglamadan énce, korumalan
gereken hareket alanina gore ¢alisma tipini secmenizi dneririz (Grnek
olarak bkz. Sek. 24):

Acilma emniyet aparatlan Sadece kapi acilma hareketi sirasinda bir

g N\
Acllma or acilma/
Kapanma kapanma foto-
fotoseller seller

— E\Dg:/j i
\ |

"Edge" emniyet aparatiari
Kapanma fotoseller

Sek. 24
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engel algilanirsa ¢calisirlar. Aninda kapanmaya ve serbest kaldiklannda
aclima hareketinin devam etmesine sebep olurlar (bkz. Programliama
par. 5.5.2)

Kapanma emniyet aparatlart Sadece kapi kapanma hareke-
fi srasinda bir engel algilanirsa calisiiar.  Aninda veya serbest
brrakildiginda yeniden aciimaya sebep olurlar (bkz. Programlama
par. 5.5.2)

Acllma/kapanma emniyet aparatian: Kapinin acilma ve kapanma
hareketleri sirasinda ¢aligiriar. Durmaya ve serbest birakildiklannda
yeniden baslamaya sebedp olurlar.

"Edge" emniyet aparatlar: Kopinin agiima ve kapanma hareketleri
sirasinda calisirlar. Hareketin aninda tersine dénmesine ve iki saniye
sonra durmasina sebep olurlar.

Kodlayici: Kapinin aciima veya kapanma hareketleri sirasinda bir
engel algilanirsa ¢alisir. Hareketin aninda tersine dénmesine ve iki
saniye sonra durmasina sebep olur.

NOT: iki veya daha fazia aparat ayni fonksiyona (aclma, kapanma,
aclima ve kapanma, edge) kontaklar birbirine seri baglanmalidir
(res. 25).

N.C. (Normalde Kapali) kontaklar kullanimalidir.

NOT: Emniyet aparatian kullanimazsa, res. 26'da gbsterildigi gibi
terminalleri atlatarak baglayin.

Enyaygin fotosel ve emniyet aparatiyerlesimleri asagida gosteriimistir
(res. 27'den res. 34'e).

4 iki N.C. kontagin seri baglanmasi A
(6m.: Fotoseller, Stop, Edge, vs.)
o " 0 O $ek. 25
- %
4 L . - N\
Hicbir emniyet aparatinin baglanmamasi
Z
zZ_ & & 3 5 & = _ é i
§< gm § § 5 S + + X 0z
1 2 3 45 67 8 9 10 1112
Sek. 26
- %
Hicbir emniyef aparafinin baglanmamasi
4 N\
3
Z2_& & 3 5 i - = % ]
;‘g< ‘g”“ § § 5 3 + + X z
1 2 3 45 67 8 910 1112
oo
. 50 _J/

; sek 27,

Bir "edge" emniyet aparatinin baglantisi

FBW CL
BTOP
SAFE

ZPEN

OPEM
B

FBW CF

-
L]
7]
-9
[} ]
- ]
b |
- ]

ek. 28
3 %
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é Bir ¢ift acilma fotoselinin baglantisi A é iki Qlﬂ kapanma fotoselinin ve iki edge emniyet aparatinin A
- baglantisi
o N 2 >
2 2z O 0 o W o - B o S =
w Um = = 9 &% 4 O O 2 W m = .
58" ¢ p o 3 t+ 2= f<f-3 : 8% ++ £s
12 3 45 67 8 9101112 17273727 677 7879 10 1112
— | [
RX X ,—_lm—m_i
1
2]
Tj -1 —
J_T + 2 cL1 TX CL1
" L1
5[+ —2
[ sek. 29 gl E
N J 4]- L
- N ol
Bir ¢ift kapanma fotoselinin baglantisi
3 TX CL2 RX CL2
= = % S E w - o § 1 i
g g= = + + E 2
R § E _ﬂ_ E?
12 345 67 89101112 2 -[4]
+|5
BX TX Sek. 32
1] \_ J
] e A
3| - Bir ¢ift kapanma fotoselinin, bir ¢ift agiima fotoselinin ve bir ¢ift
J._ 2] - *+|2 aciima/kapanma fotoselinin baglantisi
’75 b a c% =
= = O O o W m - 2
sek. 30 f<i=-3 35 3 ++ £
\_ J
1 2 3 45 67 8 910 1112
("~ Bir cift acilma fotoselinin, bir cift kapanma fotoselinin ve edge
emniyet aparatinin baglantisi ;
o ) <>r =
= 2 9 3 g w o0 EJ RX CL TXCL
i<8°5 g5 3 ++ ¢ i
_ij -
12 3 45 67 8 910 1112 18] E
s +|(2
Q Lm_‘ 5|+
RX CL TX CL
p
L_[7] 1
g2 - B
§E) A 1 at
— 2|+ Bn
5|+ |
+|5
TX OPICL RX OP/CL
TXOP RX OP
1
2]
-l RX OP TXOP
=) of 1
2|+ _ [l B
+| 5] ?:] - E
e +(2
Sek. 31 5| +
\_ J Sek. 33
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/Bir ¢ift kapanma fotoselinin ve bir ¢ift agiima/kapanma fotoseli-\
nin baglantisi

d
2

OPEN
OPEN
FSW OP
FSW CL
TX-FSW

2 3 45 67 8 910 1112

o] s[e]]=

o] sfoln]-

RX OP/CL

Sek. 34
-
4 iki N.O. kontagin paralel baglanmasi A
©m.: Acik A, Acik B)
J._
o0—— A
/ Sek. 35
- *——— J

5.4.2. J7 Terminal paneli - Glc¢ kaynagi (Sek. 23)
GUC KAYNAGI (terminaller PE-N-L): :
PE : Topraklama bagdlantisi
N : GUg kaynagi (N&tr)
L : Gug kaynagi (Hat)
DIKKAT: Dogru calisma icin, panel sistemde toproklama iletkenine
baglanmalidrr. Sistem girisine, yeterli bir diferansiyel termal kesicitakin.

5.4.3. J6 Terminal paneli - Motorlar ve flagér lamba
(Sek. 23)

MOTOR - (terminaller MOT-C, MOT-1, MOT-2): Motor baglantisi
(bkz. bol. 6.5).

LAMP - (terminaller LAMP L, LAMP N): Flasér lamba ¢ikisi 230Vac
maks 60W.

5.4.4. J7 Terminal paneli - Aksesuarlar (Sek. 23)

Farkl mantiklarda calismanin detayl agiklamasi icin ilgili
tablolara bakiniz.

ACIKA - "Toplam Aciima" komutu (terminal 1):: Bir kontak tfarafindan
kapatilarak kapr kanadinin tamamen acllimasi ve/veya
kapanmasi komutunu veren herhangi bir sinyal Ureteci
(basmall dugme, detekior, vs.).

ACIK B - "Kismi a¢llma" veya "Kapanma" komutu (terminal 2): Bir
kontak tarafindan kapatilarak kaprkanadinin kissnen agiimasi
ve/veya kapanmasi komutunu veren herhangi bir Birkag
kismi acilan sinyal dreteci takmak igin, N.O. (Normalde Agik)
kontaklan paralel baglayin (res. 35).

FSW OP - Acilma emnivet aparatian kontadi (ferminal 3): Acima

emniyet aparatiannin amaci agiima sirasinda kapl kanad
hareket alanini korumaktr.  Agiima sirasinda, A-AP-S-E-EP
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mantiginda emniyet aparatian kapinin hareketini tersine
cevirir veya durdurur ve serbest kaldiginda hareketi tekrar
baslatir (bkz. Gelismis programlama, Bolim 5.5.2). B, C ve
B/C mantigindaki acilima déngustnde hareketi keserler.
Kapanma déngusunde kesinlikle ¢alismaziar.
Acllmaemniyet aparatian kapr kapaliyken devreye girerlerse,
acllima hareketiniengellerler. Birkag emniyet aparatitakmak
icin, N.C. (Normalde Kapali) kontaklan seri baglayin (res. 25).
DIKKAT: Hicbir emniyet aparati baglanmazsa, FSW OP
ve TX FSW girislerini atlatarak baglayin (Sek. 26).

FSW CL - Kapanma emniyet aparatlan kontadi (terminal 4): Ko-

panmaemniyet aparatiannin amaci kapanmasirasinda kapl

hareket alanini korumaktr. Kapanma sirasinda, A-AP-S-E-EP
manfiginda emniyet aparatian kapinin hareketini tersine
cevirir veya durdurur ve serbest kaldiginda hareketi tersine
cevirr (bkz. Gelismis programlama, Bolim 5.5.2). B, C ve

B/C mantigindaki kapanma déngustnde hareketi keserler.

Acllma dbéngusunde kesinlikle calismaziar. Kapanma em-

niyet aparatlan kapi agikken devreye girerlerse, kapanma

hareketini engellerler.

Birka¢ emniyet aparati takmak igin, N.C. (Normalde Kapal)

kontaklarn seri baglayin (Sek. 25).

DIKKAT: Hicbir kapanma emniyet aparat baglanmazsa,

FSW CL ve TX FSW terminallerini atiatarak baglayin (Sek.

26).

STOP kontagdi (terminal 5): bir kontagin aciimasiyla

kapinin hareketini durduran herhangi bir aygit (omn.

Basmall digme).Birkac DURDURMA aparati takmak icin,

N.C. (Normalde Kapali) kontaklarn seri badlayin (res. 25).

DIKKAT: DURDURMA cparatian badli degilse, DURDURMA ve

terminalleri atlatarak baglayin.

EMNIYET - EDGE emnivet aparati kontadi (terminal 6): 'Edge"
emniyet aparatinin . amaci agllima/kapanma sirasinda
kapl kanadi hareket alanini korumaktir.  sinyal Ureteci
(basmall dugme, detektdr, vs.). B, C ve B/C mantiklarnda,
daima kapr kapanma komutu verir. TUm mantiklarda,
acllma ve kapanma sirasinda, emniyet aparatl kapinin
hareketini 2 saniyeligine tersine cevirir. Emniyet aparatiar
2 saniyelik tersine hareket suresince calisirsa, herhangi
bir ters hareket olmaksizin hareketi durdurur (STOP). Kapi
kapaliyken veya acgikken Edge emniyet aparatl devreye
girerse, hareketi engeller. Birkac emniyet aparah takmak
icin, N.C. (Normalde Kapali) kontaklar seri baglayin (res. 25).
DIKKAT. Edge emniyet aparatian badh dedilse,
EMNIYET ve girisleri atlatarak baglayin (res. 26).
-Aksesuarlara gl beslemesiicin negatif (terminaller 7 ve 8)
+24 Vdc Aksesuarlara guc¢ besle-
mesi i¢cin pozitif (terminaller 9 ve 10)
OGnemli: Aksesuarlann maks. YUki 500 mAdr. Glc gekme
degerlerini hesaplamak icin her bir aksesuann talimatlarnna
bakiniz.
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TX -FSW - Fotosel vericileri glic kaynagdi i¢in negatif (terminal 11)
Fotosel vericileri gu¢ kaynagiicin negatif terminalibaglamak
icin bu terminali kullanirsaniz, gerekirse aynca ARIZA EMNIYET
fonksiyonunu da kullanabilirsiniz (bkz. Bl 5.5.2 gelismis
programiama).

Bu fonksiyon etkinlestirilirse, her agllma veya kapanma
déngusunden énce aparat fotosellerin calismasini kontrol
eder.

TURKCE

5.5. PROGRAMLAMA

Otomatik sistemin calismasini programlamakicin, F, + ve -tuslanyla ve
donanim Uzerindeki ekrani kullanarak "PROGRAMLAMA! moduna erigin.

Dikkat: Sisteme glic vermeyi denemeden dénce, yliksek voltajl
parcalarla temas etmemesi igcin donanimin kapagini takmanizi
ve tuslan etkinlestirmek i¢in kapak tizerindeki basmali diigmeleri
kullanmanizi éneririz.

W.L. - Uyan lambasi / streli ¢ikis / elektrik kilidi / 'trafik lambalar'
guc kaynagi(terminal 12)
4 2\
Bu terminal ile +24V arasina herhangi bir 24Vdc - 3W maks
uyar lambasi, sdreli ¢ikis, elekirik kilidi icin komut cihazi veya
"rafikisiklan" baglayin (bkz. BOI. 5.5.2 gelismis programiama).
Sistemin dogru sekilde ¢alismasini riske etmemek igin, belir-
filen glcu agmayin.
5.4.5. J2 Konnektori - Minidec, Dekoder ve RP'ye Hizli
baglanti
Bu, Minidec, Dekoder ve RP alicilannin hizit baglantisi icin kullanilir
(bkz. Sek. 36, 37 ve 38). Bilesen tarafi konnekiérine J1 sahip
aksesuarn fakin. Gucu kesmenizin ardindan takin ve gikarin.
Sek. 39
5.4.6. J5Konnektéri-Kapasitére hizli baglanti J
Motor b9§lono kapasitorintn baglanmasi icin hizli baglantili Programiama iki kisma ayrili: TEMEL ve GELISMIS.
konnektor.
5.5.1. TEMEL PROGRAMLAMA
5.4.7. Ciftkonnektérj8 - Sinirlama anahtarihizhbaglanti  TEMEL PROGRAMLAYA erismek icin, F fusuna basin: -
-basarsaniz (ve basill tutarsaniz), ekranda ilk fonksiyonun, vs. adl
SiniMama anahtannin baglanmast igin hizl baglantil konnektdr  gésterilir,
Donanima hem MLS sinilama anahtannin hem de indukfif  ugu serbest birakirsaniz, ekranda + ve - tuglanile birlikie dedistirilebilen
sinilama anahtannin (res. 23 ref.@) baglanmasi igin. fonksiyonun degeri gdsterilir,
4 N - F tusuna tekrar basarsaniz (ve basil tutarsaniz), ekranda bir sonraki
fonksiyonun, vs. adi g&sterilir.
-son fonksiyona ulashiginizda, programlamadan ¢ikmakicin Ftusuna
PLUS MNIDEC basin, ekran kaprdurumunu gbstermeye kaldigiyerden devam eder.
® & o
O T D Asagidakitablo TEMEL PROGRAMLAMADA ulasiiabilir olan fonksiyonlarn
780D sirasini gosterir:
] N
TEMEL PROGRAMLAMA  (F)
Sek. 36 -
Ekran Fonksiyon Varsayilan|
FONKSiYON MANTIKLARI (mantk tablosuna bkz):
. /j—_{ = Otornatk
PLUS | ilj I~ = "Kademeli" otomatik — 1—
bECODER L LI |Z = "Emniyetii" ofornatik —
® 0o ﬁ [ |> 1::: /:—/Yon otomatik
L ™ = "Kademeli" Yan otomatik
00029 780D = Emniyet
\ £ = 'B" Yan ofomatik
L - Kansik Kayrt. (B agilma / C kapanma)
Sek. 37
DURAKLAMA SURESI
—, ,—, | Busadece otomatik mantik secildiyse etkilidir.
/—/ /—/ Bir saniyelik adimlarla Ll saniyeden 54 ,_j. E
1 1 saniyeye ayarlanabilir.
Sonug olarak, ekran dakikalan ve saniyenin
RP onlarbasamagini (bir nokta ile ayrlmis sekilde
adsterecek sekilde degisir ve saat maksimum
7 . | dakika degerine kadar 10 saniyelik
] D aralikiaria ayarlanir, -
780D Orn. Eger ekranda (=.Z1, gosterilirse, duraklat
Sek. 38 ma slresi 2 dakika ve 50 saniyedir.
\_ /L J
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q:'kran Fonksiyon ) (Ekran Fonksiyon Vars_quLaE
KUVVET: — = ARIZA EMNIYETI:
— l\/l/o‘ror Cekisini Ayarlar. 7 — = |Bu fgnkswoq eTklnIe§‘r|nI|rse,' herlhong| p|r kapl ho- ]
— i 1 = minimum kuvvet 5 reketinden énce fotosellerin bir fonksiyon ‘r?g;ln_e
50_ maksimum kuvvet imkan verir. Testbasansizolursa (ekrandaki - =i
degeri tarafindan sinyali verildigi Uzere fotoseller
ACILMA YONU: calisabilir degildir) kap! harekete baglamaz.
! Kapi ogllmq hareketini gdsterir ve termi- — =~ Etin
D’ I nolv paneli uzeringeki“ motor baglanfilanni — T 7112 = Etkin Dedil
degistirmemeyi mumkuan kilar,
- o= Saga acima hareketi = = -
— = Sola acllma hareketi — — ONCED.EN YANIP SONME (S s].. - )
|—] |— |Hareketin baslamasindan & saniye 6nce flasor =11
OTOMATIK SISTEMIN DURUMU I~ 1" Jlombay: etkinlestirr —
- I Programlamadan ¢k, verileri kaydet ve kapl ! ”/ = = Etkin degil
1 [— | durum géruntllemesine geri don. = F' = sadece aclimadan 6nce
/__/ 0 - Kapanma L L =sodece kapanmadan énce
I -
I 1 = Acllyor ii . = Her hareketten 6nce
/1= ="DURMA" pozisyonunda UYAR] LAMBASI-
=) = Ask I— I eger (7 [ seiiise, cikss, standart uyan lamoasi| | 1 1]
/__/ Ij’ — Durakiatma i gberd seci |r|se, % 1S, S (;n okl uyo?:1 ambast |/~
(75— vaARIZA EMNIVETI" deviede Sl i davranir (agl mada ve duraklomada yanar,
- apanmada yanip séner ve kapl kapandiginda
_/ = = Kapaniyor soner).
7 ; o
’,—_’I I_’I = Tersine donuyor Aydinlatma lambasi: Aydinlatma lambasina
LI = Fotoseller devrede (bir réle ile) glic vermek igin kullaniabilen Gikigin
sureli aktivasyonuna farkl rakamilar karsilik g_ellr
- J SUre, 1 saniyelik admlarla L/ sonl)Leden '_ll_l
5.5.2. JLERi PROGRAMLAMA Zonlyeye ve 10 saniyelik adimlarla L/ dan
. akikaya ayarlanabilir.
lleri programlamaya erismek igin F fusuna basin ve tus basiliyken Elektrik kilitlerne komutu ve 'trafik lambalari'
+lya basin: , , o fonksiyoniar:
- eger + tusunu burakirsaniz ekran ilk fonksiyonun |sm|nlvgcl>s.‘renrl. L1 L] ayanndon itibaren tusa basarsaniz 1_ /
-eger F TU§ur1u do b|‘rlok|rs.on|z ekran + ve - tuglanyla degistirilebilecek kapanma elektrik kiidi icin kornut efkinlesfirlr:
fonksiyon degerini gosterir. 4 tekiar b ) |
- eger F tuiuna basar (ve basil tutarsaniz) ekran bir sonraki fonksiyonun U§L,mo,, e, ar osolr_go_mz apanma ve agima
adini ve birakiginizda da + ve - tuslanyla degistirilebilecek fonksiyon elektrik kiial komutu == ayariani;
degerini gosterr. - tusuna tekrar_basarsaniz, 'trafik lambalarr’
- son fonksiyona ulastiginizda programdan ¢ikmakicin F tusuna basiniz fonk3|Iy0nI0r| £ = ve E " ayarionabilr
ve ekran tekrar kapl durumunu gdsterir hale gelecekdir, HH = SITC;ndOfT uyarn lambasl
LI Iile 7L I arasinda= Sureli ¢iki.
Asadidaki fablo ILERi PROGRAMLAMA'da erisilebilecek fonksiyonlann El= aclima hareketinden dnce elektrik kilidi
sirasini géstermektedir: komutu.
== = acllma ve kapanma hareketlerinden
6nce elekirik kilidi komutu
Ve ~N £ = = trafik lambalan fonksiyonu: Cikig, "agik"
. . ve "duraklatmada agik" durumlannda etkindir
ILERI PR OGRAMLAMA @ + @ ve kapanma manevrasinin baglamasindan 3
Ekran Fonksiyon Varsayilan| saniye énce devre disi birakilr.
iLk QEKi§TE MAKSIMUM TORK: Not: Kapanma manevrasindan édnce 3 saniye-
b 13| Hareketinbaslangicindamotormaksimumtorkta I—/ lik Onceden yanip sénme vardi.
caligrr (tork ayarnni dikkate almadan). Agr kapi|  — ='trafiklambalan' fonksiyonu: Cikis, sadece
kanatlar igin kullanislidir. "kapal" durumunda etkindir.
= Aktif Dikkat: Cikisin maksimum yukinid asmayin
= = efkin degil (24vdc-3W). Gerekirse, bir rdle ve donanimin
disinda yer alan bir gi¢ kaynagi kullanin.
NIHAI FRENLEME: - —
b — Kapracimaveyakapanmasiniiama anahtaryla /_ / /_—,
kavrastiginda, kaprkanadinin aninda durdurulmasi
icin bir frenleme mesafesi secilebilir. Yavaslamalar KAPANMA FOTOSELLERI MANTIGI:
seglllrse frenleme bittiginde baslar. [—1 |_ | Kapanmafotoselleriningalishrmamodunusegin. | . __
LI LI De@erinde, frenleme devre_disi. _ / I" 1| sadece kapanma hareketi icin ¢caligirlar: Serbest e
Sure, 0,01 saniyelik adimlarla ,’_, /- c’/__/ birakildiklannda hareketi durdurur ve fersine cevi-
arasinda ayarlanabilir. rirller veya derhal fersine cevirirler
L LI = _Frenleme devredisl —I = Serbest birakmada tfersine gevirme
L 1.7 = sireli frenleme —1 10 = Acllmada derhal tersine cevirme
g /L J
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Fonksiyon Fonksiyon Vars_quLaE
ACILMA FOTOSELLERI MANTIGI: KISMi ACILMA:
Aciima fotosellerinin calistrma modunu segin. “1 |Kap! kanadinin kismi acimasinin genigliginin | [~ 1 (—
Sadece acllma hareketi igin ¢aligirlar: Serbest / ayarlayabilirsiniz. N _ r—
brrakildiklannda hareketi durdurur ve yeniden Sure, 1 soniyelikodmlorlol‘_ll IIiIeI_’Il_II arasinda
baslatirlar veya derhal tersine cevirirler. ayarlanabilir.
—I = Kapanmada derhal tersine gevime Bir kodlayici kullanilirsa, ayarlama stre ile degil
710 = Serbest birakmada hareketi yeniden motor devri tarafindan belirlenir, béylece daha
baslatma yUksek kismi aglima kesinligi elde edilir. Omegin,
pinyonZ20ile, kismiacima 60 cmile 4 marasinda
KODLAYICI: degisiklik gosterebilir.
[— |7 | Kodiayici kullanilirsa, bulunmasini segebilirsiniz. | [ [—]
L Kodlayici varsa ve etkinse, "yavaslamalar' ve I — S—
"smi aciima" kodlayici tarafindan kontrol edilir CALISMA SURESI (zaman asimi):
(bkz. ilgili paragrafiar). Kapininkapanmasiniiama anahtanndanacima | [/ i
Kodlayici ezilme énleyici aygit gibi calisir: Aciima mmrlomqgnoh’rgnnc veyatersisekilde hareketi is;in Lo
veya kapanma sirasinda kapi bir engele carpar- gecen srenin tzerine 5 - 10 saniyelik bir deger
sa, kodlayici derhal kapi kanadinin hareketini 2 Qrarlamanizi Snexiriz. Bir saniyelik adimiaria L le
saniyeligine tersine cevirir. 2 saniyelik tersine ha- —/ ! arasinda sonlyeyel Oyorlonoblllf. )
L . Sonug olarak, ekran dakikalan ve saniyenin onlar
reket sUresince kodlayicitekrar caligirsa, herhangi 9 ! ) ; N
i . ) ) basamagini (bir nokta ile aynimis sekilde) goste-
b|rkomutveyo‘rer5|pegewrrn__eolmokmnhoreken recek sekilde degjisir ve saat maksimum I_L /‘
durdurur (STOP). Higbir sensor yoksa, parametre dakika dederine kadar 10 saniyelik aralikiarla
[ oloro’k_lovclnrlonmolldlr. Kodlayici varsa, pg- ayarlanr.
r’ggnefreyi i1 (maksimum hassaosiyet) ile ) 5 )
=i (minimum hassasiyet) arasinda degistirerek Dikkat: Ayarlanan deger motorun maksimum
ezilme &nleyici sistemin hassasiyetini ayarlayin. calisma suresiile tam olarak eslesmez, ¢unku
calisma suresi gerceklestirilen yavaslama
/__/ / ile '::_'”::_'I arasi = Kodlayici etkin ve has- aralikiarina gére dedgistirilir.
sasiyet ayan
LILT = Kodlayicl devre digi __ | DESTEK TALEBi (bir sonraki fonksiyonla
H 5 | birtestirimis): . iml=
Etkinlestirilirse, geri sayimin sonunda (bir sonraki _
fonksiyon, yani "D&ngu programiama" ile ayar-
lanabilir) her Acik sinyalinde (is talebi) dnceden
= anim sénmenin 2 saniyesi boyunca (PF fonksiyo-
1 On sinir anahtan YAVASLAMA: 11171 \rlwu ile zaten oyorlonm|§yolon d:;gere i(love olarék]
I~ |~ | Kapiyavaglamasini, agimavekapanmasindama | | || eftkili olur. Programii bakim iglemierinin ayarlanmasi
anahtarlan ¢alismadan énge_seg?i?'ju%siniz. icin kullanighdir.
Sure, 0,1 saniyelikadimlara// ile = I arasinda S _ Ewin
ayarlanabilir. o ) »
Bir kodlayici kullanilirsa, ayarlama stre ile degil 7112 = Eikin degil
motor dewvri tarafindan belirlenir, bdylece daha
yUksek yavaslama kesinligi elde edilir.
N LOOP PROGRAMLAMA: .
/_Z’ = Yavaslama devre digl =7 1= Sistem islem ddngdlerinin geri sayimini ayarla- / / / /
] lie 5 arosinda = Yavaslama etkin ~ |mak igin 0 55 oin donguleri arasinda | — T
ayarlanabilir (binlik olarak). The displayed value
is updated as cycles proceed.
Goruntllenen deg@er donguler ilerledikce gun-
cellenir. Bu fonksiyon panelin kullanimini kontrol
etmek veya "Destek talebinden" istifade etmek
icin kullanilabilir.
= Art sinir anahtari YAVASLAMA: — KAP| DURUMU-
/= [~ | Xap! yavasiamasini, aglima ve kapanma | jj I— |_ | Programlamadan cik, verileri kaydet ve kapi
sinlama anahtarlannin ¢alismasindan sonra 01— durum gérintilernesi icin geri dén (okz. bél
secebilirsiniz. o _ 9 ¢ing ' '
N o [ T N Ty 5.5.1.).
Stre, 0,1 saniyelik adimlarlam /L/ ile i/ \_ )
arasinda ayarlanabilir.
Bir kodlayici kullanilirsa, ayarlama stre ile degil Not 1:  Programlama varsaylan ayarlarnni sn‘yrlomok i_gin, edge
motor devri tarafindan belirlenir, bdylece daha girisinin kapal olup olmadigini (EMNIYET LED' YANIYOR)
yiksek yavaslama kesinligi elde edilr. kontrol edin ve eszamanli olarak +, - ve F tuslanna basin
ve 5 saniye basill tutun.
II__/ /__/ = Yavaslama devre digi . .
=g ) Not 2: Programlama parametrelerinin modifikasyonu derhal
& llle =L arasinda= Yavasloma etkin efkili olur, oysaki tanimlayici hafiza depolama sadece
programiamadancikiginzdavekapidurumugdérintilemeye
geriddndugunuzde ortaya gikar. Durum gérintllemeye geri
ddénmeden donanimin gucu kesilirse, tum modifikasyonlar
kaybolacaktr.
g J
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6. BASLATMA

6.1. ELEKTRIK BAGLANTILARI

Motoruntopraklanmasida dahilpanelin tim elekirik baglantilarnni
boIum S'te aciklandigi sekilde yapin. (Sek. 40).

e \
6.2. ACILMA YONU VE CALISMA SINIRLAMA ANAHTARI

LEDLERININ TANIMI

Sistemin gucunu aginve panelUzerinde acilimaydnint ayarlayin
(bkz. bol. 5.5.1).

Aciima yéni SAG ise (— y:
ACILMA sinirlama anahtarn LED = FC1
KAPANMA sinirlama anahtarn LED = FC2

Aciima yo6nu SOL ise (E )

ACILMA sinilama anahtan LED = FC2
KAPANMA sinilama anahtarn LED = FC1

6.3. HAREKET SINIRINDA DURMA NOKTALARININ BELIRLENMESI

Motor 746'da, kremeyere uygulanan referansin gegisini
algilayarak kapi motoruna dur komutu veren bir sinir senséru
bulunur. Aygit MLS (res. 41) veya induktif (res. 41) olabilir.

6.3.1. MLS sinirlama anahtari

MLS sinirlama senséri anahtan motore dénuk kremayerin yan tarafina

takiimig olan iki miknatisin gecisini algilar.

Verilen iki miknafisi dogru sekilde yerlestirme prosedurd:

1) Motorun manuel modda oldugunu kontrol edin (bkz. BSIUm 8).

2) Kapiyl manuel olarak agilima pozisyonuna getirin, hareket sinin
mekanik stop'u ile 2 - 5 cm bosluk birakin.

3) Miknatsi (yopiskan tarafindaki koruyucu filmi sékmeden) motore
doénuk kremayerin yan tarafing, Ust kenarlarn hizalayarak takin.
Miknatisi kremayer Uzerinde acllma yonunde ilgili LED sénene
kadar kaydinn (Sek. 22 ve 41), ardindan miknatisi 45 mm daha
hareket effirin.

4) Kapiyl manuel olarak agllma pozisyonuna getirin, hareket sinin
mekanik stop'u ile 2 - 5 cm bosluk birakin.

5) Miknatisi (yapiskan tarafindaki koruyucu filmi sékmeden) motore
donuk kremayerin yan tarafing, Ust kenarlan hizalayarak takin.
Miknatisi kremayer Uzerinde acllma yonunde ilgili LED sdnene
kadar kaydinn (§ek. 22 ve 41), ardindan miknatisi 45 mm daha
hareket efttirin.

6) Kapiyr hareket mesafesinin yansina kadar getirin ve sistemi tekrar
kilitleyin (bkz. bolim 9).

7) istenen n ve art sinama anahtan yavallama degerlerini bulun
(okz. Parag. 5.5.2) ve otomatik sistemien az birtam déngu calietinn.

8) Kapininmekanik durma noktasinayaklasik 2 - 5 cm kala durdugunu
kontrol edin. Gerekirse, miknatislann pozisyonunu duzeltin ve
durma noktasinin dogru olup olmadigini kontrol edin.

9) Miknatislann kremayer Uzerindeki pozisyonunu isaretleyin ve onlar
clkarin.

10) Kremayer Uzerindeki takilma noktalarnni temizleyin, miknatislann
yapiskan kisimlanndaki filmi ¢ikann (res. 41 ref. 1) ve yapiskan bant
kremayere temas edecek sekilde miknatislar tekrar yerlestirin
(res. 42 ref. 2).

Dikkat: Verilen miknatislann urettigi gi¢li manyetik alanlardan
dolayi, miknatislarmanyetik seritlibilesenlere (kredikartlan, manyetik
bantlar, floppy disklervb.) ve elekironik ve mekanik ekipmanlara (6rn.
Saatler, LCD ekranlar) zarar verebilir. Birmanyetik alana 'girdiginde'
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zarar goérebilecek nesneleri yaninizda getirmemenizi éneririz.

Miknatis yerlestirme hakkinda notlar

- Dogru calismadan emin olmakicin, kapi durma pozisyonun-
dakimekanik durmasininndan en az2 cm uzaktaolmasinaizin
verin. Bu kontrolt, &n ve art sinrlama anahtar yavaslamasi
degerlerinin belirlenmesinin (bkz. bdl. 5.5.2.) ve otomatik
sistemin en azindan tam bir déngu calistinimasinin ardindan
gerceklestirin.

- Sinirlama anahtar ile miknatislar arasindaki mesafe 5 - 12
mm olmalidir.

- Miknatislarkremayere takimalidir, sabitleme vidalanna dedgil.
Gerekirse miknatisi vidanin yanina yerlestirin ve dogru durma
noktasini elde etmek icin yavagslamalar ayarlayin (paragraf
5.5.2).

ek. 41
(. s J

6.3.2. Indliktif sinirlama anahtari

Motor 746'da kremayerin Ust kismina takilmig olan iki ¢elik plakanin
gecisini algilayan bir induktif sinlama anahtarn bulunur.  Verilen
iki celik plakayr dogru sekilde yerlestirme prosedurl:

1) Destegin disli pimlerine gére plakayi ortalayarak sinlama anahtarnni
takin (Sek. 42).

2)  Motorun manuel calishira modunda oldugunu kontrol edin
(bkz. BAIUm 8).

3) Kapiyt manuel olarak aglima pozisyonuna getirin, mekanik stop
ile 2 - 5 cm bosluk birakin.

4) Plakanin kremayer Uzerinde, acllima yonunde ilgili LED sbnene
kadar hareket etmesine izin verin (Sek. 22 ve 42); daha sonra
plakayi ileri dogru 45 mm daha hareket ettirin ve vidalan sikarak
kremayere sabiitleyin.

5) Kaplyl manuel olarak kapanma pozisyonuna getirin, mekanik
stop ile 2 - 5 cm bosluk birakin.

6) Plakanin kremayer Uzerinde, kapanma yénunde ilgili LED sébnene
kadar hareket etmesine izin verin (Sek. 22 ve 42); daha sonra
plakayr ileri dogru 45 mm daha hareket ettirin ve vidalan sikarak
kremayere sabitleyin.

Y

ek. 42
? )
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Plaka yerlestirme hakkinda notlar

Dogru ¢calismadan emin olmak igin, kapi durma pozisyonundaki
mekanik durma sininndan en az 2 cm uzakta olmasina izin verin.
Bu kontrold, &n ve art sinilama anahtan yavaslamasi degerlerinin
belirenmesinin (bkz. bal. 5.5.2.) ve otomatik sistemin en azindan
tam bir dongu ¢alistinimasinin ardindan gerceklestirin.

SinMama anahtarile plakalar arasindaki mesafe <5mmolmalidr.
Naylon kremayerler igin, sadece plaka kullanin (desteksiz), sac
vidalanile dogrudan kremayere takin. Yukandabahsedilen ayarlarn
yapin.

Not: Celik ic kisim naylon kremayerin yUzeyinin 5 mm altinda bulunur.
Bu nedenle, ¢elik kismna ulasana kadar delin ve sac vidalan ile
vidalayin.

6.4.  GIRISLERIN KONTROLU

Asagidaki tablo, girislerin durumu ile bagdlantill olarak LED'lerin
durumlarni gésterir.

Asagidakilere dikkat edin:  LED YANIYOR = kapali kontak
LED SONUK = acik kontak
Tabloya gére LED'lerin durumunu kontrol edin.
(__LED'er YANIYOR SONUK
OP-Akomut efd (omut efkin dedil
OP-Bomut efki (omut efkin dedil
Cl Sinirlama anahtarn serbest | Sinirlama anahtan kavragmig |
C2 Sinirlama anahtarn serbest | Sinirlama anahtan kavragmig |

SW CL Emnivet aparation devre dist | Emniyet aparation etkin |
TOP Komut etkin degil Komut etkin
NC Motor dénerken yanip séniiyor

- J

Tab. 2 LED'lerin sinyalizasyon durumunun ¢alismasi

DIKKAT: Dinlenmede kapi kapanirken LED'lerin durumu kalin (bold)
olarak gosterilmistir. Agilma yénii sol ise, LED FC1 ve FC2'nin durumu
tersine gevrilir.

6.5. MOTOR BAGLANTISININ KONTROLU
Sek. 43'te gosterildigi gibi
(standart baglanti) motorkablo
tesisatini kontrol edin.

Kahverengi

Jé

Sek. 43

6.6. MEKANIK KAVRAMANIN AYARLANMASI

Elektronik emniyet aparatianna ilave olarak (kodlayici ve kuvvet
donanimian), 746 motorde aynca bir mekanik kavrama da
bulunur.

Kapi kuvveti ve kodlayicisi icin, lUtfen paragraflar 5.5.1 ve 5.5.2've
bakiniz.

Mekanik kavrama ¢alisma esigini ayarlama prosedurt icin (akim
duzenlemelerine uyacak sekilde ayarlamaniz énerilir):

1) Otomatik sistemin elekirik gucunu kesin.

2) Motor milini bir anahtar ile kiliti durumda tutun ve kavrama ayar
vidasini Sek. 44'te gosterildigi gibi bir Allen anahtar veya tomavida
ile cevirin.

Torku artirmak igin, vidayr saat yéninde ¢evirin

< Torku azaltmak icin, vidayi saat yénuniin tersine gevirin.
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Bu nedenle, en iyi ayara ulasmak i¢in vidayi baslangicta saat
yénunin tersine gcevirmelisiniz.

3) Otomatik sistemin glicinu acin ve ayarladiginiz torkun do@ru olup
olmadigini kontrol edin.

k. 44
N Sek- 44 )

6.7. DURMA NOKTALARININ KONTROLU

At sinlama anahtan yavaslomasinin ve frenlemesinin ayanna
dikkat edin: Yavasloma ¢ok uzunsa ve frenleme yetersizse, kapinin
kremayerine takilireferans (miknatis veya celik plaka) ikincisi kavrasana
kadar sensord gecgebilir. Kapl durdugunda, sadece ilgili sinimama
anahtannin kavragtidinikontroledin. ligiliLED SONUK olmalidir - sénerse
ve ardindan tekraryanarsa, art sinirama anahtarnyavaslamasi degerini
azaltmall ve/veya frsenleme degerini arfirmalisiniz (bkz. bol. 5.5.2).

6.8. EMINIYET APARATLARININ VE AKSESUARLARIN KONTROLU

Tum emniyet ve ezilme énleyici mekanizmalann (KODLAYICI sensérl)
ve sistemde kullanilan aksesuarlann dogru calistigini kontrol edin.

7. SON ISLEMLER

Montaijin sonunda, kapagin Ustine tehlike cikartmasi yapistinn (Sek.
45).

Yan panelleri yerine oturtun, donanimin kapagini fakin ve kapagi
verilen vidalar ile sabitleyin (Sek. 46). Havalandirma stop vidasini
sokun (res. 47).

"Kullanici Kilavuzunu' Musteriye verin, dislirnotorunun dogru calismasini
ve kullanimini agiklayin ve otomatik sistemin potansiyel tehlike alanianni
Qgdbsterin.

s N
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4 N N\
S sek. 50 )
Sek. 47
. _/  12.BAKIM

8. ELLE CALISTIRMA

Kapinin elekirk kesintisi veya otomatik sistem arnzasindan dolayi
manuel olarak ¢alistinimasi gerekirse, ¢dzme aparatiniasagidaki
gibi kullanin.

Koruma kapagini acin ve verilen anahtan kilide takin (Sek. 48).

2)  Anahtan saat yénunde cgevirin ve acma kolunu $ek. 49'da
e A
. J

gosterildigi gibi cekin.
3) Kapiyl manuel olarak agip kapatin,
/

ek. 49

. 3 J
9. MOTORLARI NORMAL HALINE GERI GETIRME

Manevra sirasinda kapinin kazara akfive edilmesini dnlemek igin,
motoru yeniden kililemeden dnce sistemin gucunu kesin.

1) Acma kolunu tekrar kapatin.

2) Anahtarn saatin tersi ydnunde gevirin.

3) Anahtan ¢ikann ve kilit koruma kapagini kapatin.

4) Acma mekanizmasi kavrasana kadar kaptyl hareket ettirin.

10. CN 60E KONTROL UNITESININ TAKILMASI (OPSIYONEL)

Motoriginde (DIN kolu yardimiyla) emniyetliiletken edge CN 60E kontrol
Unitesi bulunduracak sekilde tasarlanmigtir. DIN kolunu SlgUsinde kesin
ve iki vida ile uygun delikleri kullanarak motore sabitleyin ve CN 60E
kontrol Unitesini takin ($ek. 50).

Baglanti ve ¢calisma icin, ézel talimatiara bakin.

11.0ZEL UYGULAMALAR
Herhangi bir 6zel uygulama yoktur
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Sistemin isletimsel verimliligini en az her 6 ayda bir kontrol edin,
ozellikle emniyet ve codzme aparatiannin etkililigini (motor cekis
kuvveti dahil).

12.1. TRANSFORMATOR PANELi UNITESININ DAGITILMASI

Transformatér paneli Unitesini dagitmaniz gerekiyorsa, asagidaki gibi
hareket edin:

TUm terminal panellerini ve konnektérlerini panelden sékun. Paneli
sabitleyen 3 ve transformatorl sabitleyen 2 sabitleme vidasini
cikann. Uniteyi kaldinn ve Sek. 51'de gésterildigi gibi transformatéri
baglantilardan nazikge gikarn.

e

~

L sek. 51

12.2. YAG DOLDURMA

Motor icindeki yag seviyesini periyodik olarak kontrol edin.

Orta ve dusik kullanim siklig icin yilda bir kontrol yeterlidir. Daha agir
calismalar icin, her 6 ayda bir kontrol onerilir.

Depoya erismek icin, yag doldurma tipasini gecici olarak ¢ikarnn
(Sek. 52).

Yag seviyesi (Gzle kontrol edilir) elektrik motorunun bakir sargilan ile
ayni hizada oimalidir.

Doldurmak icin, gereken seviyeye kadar yag dokin. Sadece FAAC
XD 220 yag kullanin.

~

13.ONARIMLAR
Herhangi bir onanm icin, FAAC yetkili Tamir Merkezleri ile irtibat kurun.
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( KULLANICI KILAVUZU

OTOMATIK SISTEM 746

Urind kullanmadan ve ileride basvurmak Uzere depoya
kaldirmadan énce talimatian dikkatlice okuyunuz.

GENEL EMNIYET TALIMATLARI

Dogru sekilde monte edilip kullanilirsa, 746 otomatik sistemi yUksek
seviyede emniyeti garanti eder.

Davraniglarlaiilgili basit kurallar kazara ortaya gikabilecek herhangi bir
sorunu ortadan kaldiracakr.

- Ozellikle caligir haldeyken, otomatik sistemin yaninda durmayin ve
cocuklannve digerkisilerin veya esyalann da durmasinaizin vermeyin.

- Otomatik sistemin kazara ¢alistinimasinin Snine gecmekicin uzaktan
kumandalan veya diger vericileri cocuklardan uzak tutun.

- Cocuklarn otomatik sistem ile oynamasina izin vermeyiniz.

- Kanatlann hareketlerini kasitl olarak engellemeyiniz.

- Herhangi bir ¢all ¢irpinin kanatlarn hareketine mani olmasini en-
gelleyiniz.

- Isikl sinyal sistemlerini etkin ve net gordlebilir durumda tutun.

- Kanatlan, bosa almadikga onlarn el ile aktive etmeye tesebbis
etmeyiniz.

- Anzall galisma durumunda, gegisi serbest birakiniz ve gerekli isin
yapilmasi icin kalifiye teknik personelin gelmesini bekleyiniz.

- Manuel ¢alistirma modunun etkinlestiriimesinin ardindan, normal
calistirmamoduna dénmeden dnce sistemin gl kaynaginikapatin.

- Herhangi bir sekilde ofomatik sistemin par¢alannda degisiklik
yapmayin.

- Her ne olursa olsun herhangi bir sekilde direkt tamir midahalesinde
bulunmayin ve sadece kalifiye FAAC personeli ile irtibat kurun.

- En azindan her 6 ayda bir otomatik sistemin, emniyet aparatiannin
ve toprak baglantisinin etkinligini kontrol etmeleri icin yetkili personel
cagrn.

ACIKLAMA

746 otomatik sistemi, orta derecede gegis sikigina sahip arag giris
alanlannin kontrol edilmesi icin idealdir.

Kayarkapilaricin 746 otomatik sistem, kayar kapr kanadinin hareketini,
kapr ile uygun sekilde birlesmig bir kremayer veya zincir pinyonu
araciligyla ileten elekiro-mekanik bir motorddr.

Kayar kapinin galismasi, motorun icinde yer alan bir elektronik kontrol
ekipmani tarafindan kontrol edilir.

Kapl kapaliyken, donanim uzaktan kumandadan veya uygun basgka
bir aygittan biraciima komutu aldiginda, acilma pozisyonuna gelene
kadar motoru calistirr.

Otomatik ¢alisma modu ayarlanmigsa, segilen durakloma sdresinin
gecmesinin ardindan kapl otomatik olarak tekrar kapanir.

Yar otomatik mod ayarlanmigsa, kapinin tekrar kapanmasi igin ikinci
bir sinyal génderilmelidir.

Kapanma sirasinda gelen bir agilima sinyali, daima hareketin tersine
ceviimesine sebep olur.

Bir stop sinyali (varsa) daima hareketi durdurur.

Farkii fonksiyon mantiklannda kayar kapinin davranig detaylan icin,
montaj teknisyenine danigin.

Otomatik sistemlerde, koruduklan alanda birengel oldugundakapinin
acimasini dnleyen aksesuarlar ve emniyet aparatlan (fotoseller,
kenarlar) bulunur.

Sistem, motorun calismadigl zamanlarda mekanik kilitenme saglar
ve bu nedenle herhangi bir kilidin takimasina gerek yoktur.

Bu nedenle manuel acllima sadece bosa alma sisteminin
kullaniimastyla muamkanddr.

Disgli motorunda, kapanma hareketinin tersine cevrilmesi veya agiima
hareketinin durdurulmasinin saglanmasiyla gerekli ezime &nleme
guvenligi sunan, bir elektronik aygit ile birlestiriimis halde ayarlanabilir
bir mekanik kavrama bulunur.

Bir sensdr, kremayer Uzerine takimig olan referanslann hareket sinin
pozisyonlar ile uyumlu gegisini algilar.

Elektronik kontrol ekiomani digli motorunun i¢inde bulunur.

ELLE CALISTIRMA

Kapinin elekirk kesintisi veya otomatik sistem anzasindan dolayi
manuel olarak ¢alistinimasi gerekirse, ¢ézme aparatiniasagidaki
gibi kullanin,

1) Koruma kapagini acin ve verilen anahtan $ek. 1'de gdsterildigi
gibi kilide takin.

2) Anahtansaatydninde gevirin ve agma kolunu Sek. 2'de gdsterildigi
gibi gekin.

3) Kapiyt manuel olarak agip kapatin.

MOTORLARI NORMAL HALINE GERi GETIRME

Manevra srrasinda kapinin kazara akfive edilmesini dnlemek igin,
motoru yeniden kilitemeden dnce sistemin gucunu kesin.

1) Re-close the release lever.

2) Turn the key anti-clockwise

3) Remove the key and close the lock protection door.

4) Move the gate until the release meshes.

ek. 1
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